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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspolnych dla poszczegdInych wymagan technicznych
dotyczqcych wykonania i odbioru robdt.

Zakres stosowania SST

Szczegolowe Specyfikacje Techniczne stanowiq czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu i
wykonaniu Robot .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powiqzaniu z innymi Szczegélowymi Specyfikaciami Technicznymi.
Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z Dokumentacjq Projektowq, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajqcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowiqzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakorczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywad tymezasowe urzqdzenia

zabezpieczajqce w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki
niezbedne do ochrony Robat, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystapienia do Robdt Wykonawea obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspekiorem oraz przez umieszczenie, w miefscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie.

QOchrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowad w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotvezqee ochrony
srodowiska naturainego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawea bedzie:
-utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojqcej,

-podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie sie do przepiséw i novm dotyczqcych ochrony
srodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciqzliwosci dla osob lub wiasnosci
spofecznej i innych, a wynikajqcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujqc sig do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktore w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot bedq mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociqgi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedqcych wiascicielami tych urzqdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzqdzen w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju Robot, kiore
majq by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nad:z.

i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspélpracowal dostarczajqc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacii na powierzchni ziemi i wrzqdzen podziemnych.
Bezpieczernistwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczqcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robét i za wszelkie materialy i urzqdzenia uzywane do Robot od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakoriczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywad Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajqcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczqé Roboty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych priepisow

Wykonawca zobowiqzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposob zwiqzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

]l,dA TERIALY
Zrédla uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czesci) materialow z danego ?rédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
2rodia uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowiqzany jest do udokumentowania, ze materiafy uzyskane z
dopuszczonego Zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania Szczegdlowej Specyfikacyi T echnicznych w czasie
postepu Robot.

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostanq przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy rodzaj
Robot, w kidrym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczqc sie z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosc i wlasciwos¢ do Robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wphwu na
jakosé wykonywanych Robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania warunkow Umowy , zostang przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplynq niekorzystnie na
Jjako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci praewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowq oraz za Jako$é zastosowanych materialow i
wykonywanych Robét, za ich zgodnosé z Dokumentacjq Projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacyi
Robot oraz poleceniami Inspektora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okveslonymi w Dokumentacji Projektowef lub przekazanymi przez Inspektora,

Nastepstwa jakiegokohwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokltadnosé.

Polecenia Inspektora bedq wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiqzkow Wykonawcy nalezy opracowanie | przedstawienie do aprobaty Inspektorowi, programu zapewnienia
Jjakosci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi InZyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji InZyniera.

Hlosci badan kontrolnych , ktore Wykonawca winien zrobic i przedlozy¢ Inspektorowi podane sq w innych SST. W
przypadku niejasnosci lub braku szczegolowych zapisow ilos¢ badan do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedq przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inspektor i przedstawiane do wglqdu na Zyczenie
Zamawiajqgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa,
8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajq nastepujqcym etapom odbioru:
- odbiorowi Robot zanikajqcych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiqzany przyvgotowac Operat Kolaudacyjny zawierajqcy dokumenty
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.






D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowef specyfikacyi technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robét
zwiqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST

Szezegotowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacyi dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi | majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz poloienia obiektow
inzynierskich.

Odtworzenie trasy i punktow wysokoSciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiqzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodzq:

a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b)uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c)wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e)zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajqcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”.

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejqcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprietu

Ogdine wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .
Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujqcy sprzet:

—teodolity Iub tachimetry,

—niwelatory,

~dalmierze,

—tyczki,

—faty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jef punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.



Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiqzujqcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje | uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé INSPEKTORA o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réiniq si¢ od rz¢dnych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym InZyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez InZyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajqce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny byé zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezq do obowiqzkow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny byé zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takie dowiqzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicq robot
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowey.
05§ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byc
wieksze 5 cm . Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnosciq do I cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowey.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robdt zastqpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot.

Wyznaczenie priekrojow poprzecinych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjq projektowq oraz w miejscach wymagajqcych uzupefnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowad w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajqcej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta
co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq projektowq.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogélne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.



D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robdt zwiqzanych z rozbiorkq elementow drog, ogrodzen i przepustow

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z rozbiorkq elementéw
drogowych.

Ogolne wymagania dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
.» Wymagania ogolne .

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne ",
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwiqzanych z rozbiorkq elementow drog, ogrodzen i przepustow moze by¢é wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez InZyniera:

—  spycharki,

— dadowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody ciezarowe,

—  zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

—  pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

—  koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonanie robot rozbiorkewych

Roboty rozbicrkowe elementow drog, ogrodzen i przepustow obeimujq usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow zgodnie z dokumentaciq projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy moiliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zhbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq sie wlasnosciq Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktdre zgodnie z SST stajq sie wlasno$cig Wykonawcy, powinny byé usuniete z terenu budowy.



Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw drdg, ogrodzei i przepustéw znajdujqce si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowq beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szezegolmosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypelnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajqcego terenu i zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .
Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniy
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.



D.02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych.

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SS5T) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i
obejmujq:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogélne wymagania dotyczqce robdt
Ogdlne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

MATERIALY (GRUNTY).

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow
Ogdlne wymagania dotyczqce materiafow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”’
SPRZET. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujqcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé sie mozliwosciq korzystania z

nastepujqcego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, miloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

- Jjednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, vowniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociqgi itp.),

— sprzetu zageszczajqeego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyezqcee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”

Transport gruntow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos$é srodkow transportowych powinna byé ponadio
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiafu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawq roszczen Wykonawcy, dotyezqeych

dodatkoweyj zaplaty za transport.
WYKONANIE ROBOT

Ogdélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
Dokladnoscé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz k 10 cm.
Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczad + 1 em i -3 cm.

Szerokoscé gornej powierzchni korpusu nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz k 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny miec¢ wyraznych zalaman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno réini¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonef langensem kqta.
Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczac k 10 cm .

Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzqdzen, stanowiqcych elementy systemow odwadniajqcych, ujetych w dokumentacjt projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykona¢ urzqdzenia, kiore zapewniq odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunly przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawea ma obowiqzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacé w calym okresie trwania
robdt spadki, zapewnigjqce prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegnq nawodnieniu, ktore spoweduje ich diugotrwalq nieprzydatnosc,
Wykonawea ma obowiqzek usuniecia tych gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajqeego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych.
Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowad odpowiedni spadek podiuiny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajqce szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy
uwzglednic ewentualny wplyw kolejnoci i sposobu odspajania grunidw oraz terminéw wykonywania innych robot na speinienie
wymagar dotyczqcyeh prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrédla  wody, odsloniegte przy
wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt
ziemnych.

Rowy

Rowy powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq i SST. Szerokos¢ dna i glebokosé rowu nie mogq roinic sie od
wymiarow projektowanych o wigcej niz k 5 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji oraz z
dokumentacjq projektowq.
Szezegolng uwage nalezy zwrécic na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdw wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robot

Szerokosé korpusu ziemnego

Szeroko$é korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz k 1 0 cm.

Szerokosé dna rowow

Szerokosé dna rowdw nie moze réinié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz k5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogq roznic sie od rzednych projektowanych o wiecej riz -3 em lub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réznic sig od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem
kqta.

Réwnosc korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogq przekraczac 3 cm.
Réwnosé skarp

Nierownosci skarp nie mogq przekraczac k 10 cm.

Spadek podiuiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 em lub +1 cm.



Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wazystkie materialy nie spelniajqce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostanq odrzucone. Jesli
materialy nie spetniajqce wymagan zostanq whudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspekiora Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujq wigksze odchylenia cech od okreslonych w specyfikacji powinny byé ponownie wykonane
przez Wykonawce na jego koszt.

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.






D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych.

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu
robot opisanych wyzej.

Zakres robort objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog i
obejmujq wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, kiory bedzie stanowil podioie nawierzehni powinien
charakteryzowac sie grupq nosnesci G, Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioze
doprowadzié¢ do grupy nosnosci G,.

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robot

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$c¢ w calym okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen,
wynikajqeych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej
obciqza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o roinym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajqcy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odkiad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilq przystqpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujqcych t¢ czynno$é budowlanq. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowodujq uszkodzen
powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajqeych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obciqza Wykonawce robot ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01
Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowef i SST. W
czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocic na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajqcy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) dokladnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu .

OBMIAR ROBOT

Ogdline zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01






D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego

Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cze$¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je
stosowacé w zlecaniu i wykonywaniu Robdt.

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
profilowania i zageszczenia podloza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do ulozenia konstrukcji
nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Materiaty Nie wystepuja.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta 1 profilowania podloza powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

~ walcow statycznych, wibracyjnych lub pyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac nickorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podloza.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleghych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robot.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposéb wykonania musi byc
zaakceptowany przez Inspektora.

Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokoé¢ zaakceptowang przez Inspektora ,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe.

Do profilowania podioza nalezy stosowa¢ rowniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagg¢szczonego podlioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podloza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.

Badania w czasie robét

Czestotliwo$¢ oraz  zakres badan i pomiar6w ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokoéé koryta i profilowanego podloza nie moze réznié sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm
1-5cm.

Rownoéé koryta (profilowanego podloza)
Nierdwnoéci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.

Rzedne wysokoéciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

0é w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”



D-04.02.01
WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE

1. WSTEP

L 1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robot zwiqzanych z
wykonaniem warstw odsqczajqcych i odcinajgeych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szezegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w punkcie I.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robor zwiqzanych z wykonaniem warstw odsqezajgeych i
odcinajqcych, stanowiqcych czes¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy Ilub watpliwy,
nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,, Wymagania ogdlne ” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczqce robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogdine wymagania dotyczqce materialéw

Ogélne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine " pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsqczajqcych sq:
—  piaski,

—  Zwir i mieszanka,

- geowlokniny,

a odcinajqcych - oprocz wyiej wymienionych:

- mial (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsqczajqcych i odcinajqcych powinny spelniaé nastepujqce warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznosciq:

D

15 »
_(15
d85

gdzie:
Dys - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajqeej lub odsqczajqcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 835% ziarn gruntu podioza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsqezajqcych warunek szczelnosci musi by spetniony, gdy warstwa ta
nie jest ukladana na warstwie odcinajqcej.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznosciq:

d
U=-235

dlD
gdzie:
U - wskaznik réznoziarnistosci,
dw - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzqcego warstwe odcinajqcq,
dy - wymiar sita, przez kiore przechodzi 10% kruszywa tworzqcego warstwe odcinajqeq.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsqczajqcych i odcinajqcych powinien spelniad wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku
1i2
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsqczajqeyeh i odeinajqcych powinny spefiad wymagania normy PN-B-11111 [3],
dla klasy 11 I1.



Mial kamienny do warstw odsqczajacych i edcinajqeych powinien speiniaé wymagania normy PN-B-11112 [4].
2.4. Wymagania dla geowlékniny

Geowldkniny przewidziane do uzycia jako warstwy odcinajqce i odsqczajqce powinny posiadac aprebate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke.

2.5. Skiadowanie materialow
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jeseli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsqczajqeej lub odcinajqcej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem |
zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podioze w miejscu skiadowania powinno byc rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2. SkKladowanie geowloknin

Geowlckniny przeznaczone na warstwy odsqczajqcq lub odcinajqeq nalezy przechowywacé w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach
czystych, suchych i wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprietu
Ogélne wymagania dotvczgcee sprzeiu podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajqcej lub odsaczajqeej powinien wykazac sie moZliwosciq korzystania z
nastepujgecego sprzetu:

—  rowniarek,

—  walcow statycznych,

—  plvt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogélne wymagania dotyczqee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa moina przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowloknin

Geowldkniny mogq byc transportowane dowolnymi Srodkami transportu pod warunkiem:

—  opakowania bel (rolek) foliq, brezentem lub tkaning techniczng,

- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu,

- ochrony geowldknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,

—  niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami moggcymi przebic lub rozcigc geowlokniny.

Kazda bela powinna byé oznakowana w sposob umozliwiajqcy jednoznaczne stwierdzenie, Ze jest to material do wykonania warsiwy
odsqgezajqeej lub odcinajqce;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Ogdine zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiloia

Podloze gruntowe powinne spefniaé wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 , Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczaniem podioza”.

Warstwy odcinajgca i odsqezajgea powinny byé wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjq projektowq, z
tolerancjami okrestonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegiych do osi drogi, lub w inny sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rozmieszezenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac naciqgniecie sznurkow lub linek do wylyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz
co l0m.

5.3. Whudowanie i zageszczanie krusgywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uZyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej warstwy luinego kruszywa powinna byc taka, aby po jej zageszczeniu osiqgnigto grubos¢
projektowang.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsqczajqeej lub odcinajgcej o grubosci powyzej 20 cm, to
whudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarstwowo, Rozpoczecie ukladania kaZdej nasigpnej warstwy moze nastqpic po odbiorze przez
InZyniera warstwy poprzedniej.



W miejscach, w ktdrych widoczna jest segregacja kruszywa naleZy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich
wlasciwosciach.

Natychmiast po kovicowym wyprofilowaniu warstwy odsqczajacej lub odcinajqeef nalezy przystqpic do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynad od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podiuinymi czesciowo
nakladajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podiuinymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gomej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezqco przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajgea i odsqczajqea powinna byc zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowad do osiqgnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej wedbig PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezZy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsqczajqcq lub odcinajqcq, uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprzed na metodzie obcigier plytowych. Nalezy okreslié
pierwotny i witérny modul odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek widrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zageszezania powinna byc rowna wilgotnosci optymalnej z toleranciq od -20% do +10% jej wartosci, W
przypadku, gdy wilgotnosc kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgomosc kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymainej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslonq iloscig wody i réwnomiernie
wyntieszac.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robét Wykonawca
powinien wykonac odcinek probny w celu:

—  stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania i zageszczania jest wlasciwy,

—  okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym koniecznef do uzyskania wymaganej grubosci po zageszczeniu,

— ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajqcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykenawca powinien uzyc takich materialéw oraz sprzetu, jakie bedq stosowane do wykonywania warstwy odcinajgcej
i odsqczajqeej na budowie.

Odcinek probny powinien byc zlokalizowany w miejscu wskazanym przez InZyniera.

5.5. Rozkiadanie geowloknin

Warstwe geowldkniny nalezy rozkiadaé na wyprofilowanej powierzchni podioza, pozbawionej ostrych elementéw, kidre mogq spowodowad
uszkodzenie warstwy (na przykiad kamienie, korzenie drzew i krzewow). W czasie rozkiadania warstwy z geowlokniny nalezy speinic
wymagania okreslone w SST lub producenta dotyczqce szerokoSci na jakg powinny zachodzié na siebie sqsiednie pasma geowtdkniny lub
zasad ich lqczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podioza gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowldknin

Po powierzchni warstwy odcinajqcej lub odsqczajqcej, wykonanej z geowldknin nie moze odbywac si¢ ruch jakichkolwiek pojazdéw.
Lezqcq wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozkladajqc materiaf ,0d czola”, to znaczy tak, ze pojazdy dowozgce material i
wykonujqce czynnosci technologiczne poruszajq sie po juz ulozonym materiale.

5.7. Utrgymanie warstwy odsqczajqcej i odcinajqcej

Warstwa odsqczajqca i odeinajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny byé utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajqcej lub odsqczajqcej z geowldknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej lezqcej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed priystgpieniem do robot

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien wykonad badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic wyniki
tych badarn InZynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajqcej i edsqczajqcej powinny posiadac aprobate techniczng, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w casie robot
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badarn i pomiaréw

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow dotyczqcych cech geometryeznych i zageszczenia warstwy odsqczajqcej i odcinajqeej podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiaréw warstwy odsqczajqceej i odeinajqeef

Lp. Wysz?;egéln.ienfe Minimalna czes!ot.’a:wo?‘c' badan i
badan i pomiarow pomiarow
1 | Szerokosé warstwy 10 razy na I km
2 | Rownosc podhizna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosé poprzeczna 10 razy na I km




4 | Spadki poprzeczne ” 10 razy na { km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég

5 | Regdnie wysokosciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drdg

6 | Uksztaltowanie osi w planie Y | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég
ekspresowyeh, co 100 m dla pozostalych drog

7 | Grubosc warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 n’

& | Zageszczenie, wilgotnosé | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
kruszywa na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac w punktach glownych lukow poziomych.

6.3.2. Szerokosc warstwy

Szerokosc warstwy nie moze sig roznic od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 em.

6.3.3. Rownosc warstwy

Nieréwnosci podiuine warstwy odcinajacej i odsqczajqeej nalezy mievzyé 4 metrowq latg, zgodnie z normq BN- 68/8931-04 [7]. Nierownosci

poprzeczne warstwy odcinajqeej | odsqezajqeej naleZy mierzyc 4 metrowq tatq.
Nierownosci nie mogq przekraczac 20 mm,

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajqeef i odsqczajqcej na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq
0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projekiowanymi nie powinny przekraczac +1 cm
i-2cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

0s w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcef niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wiecef
niz + 5 cm dia pozostalych drog.

6.3.7. Grubosc warstwy

Grubosc warstwy powinna by¢ zgodna z okreslonq w dokumentacji projektowej z tolerancjq +1 em, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwéch warstwach, naleZy mierzyc fqezng grubosc tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na
glebokosc co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastqpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedug wyzef
podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajqeej i odsqezajqcej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byc mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modulow odkszalcenia, to wartosc¢ stosunku wtormego
do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z novmaq BN-64/8931-02 [6], nie powinna byc wieksza od 2,2.

Wilgotnosé kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badac wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna byé rowna wilgotnosci
optymalnej z toleranciq od -20% do +10%.

6.3.9. Badania dotvczqce warstwy odsaczajacej i odcinajgeej z geowldknin

W czasie ukladania warstwy odcinajqcej i odsqczajqcej z geowldknin nalezy kontrolowac:

a) zgodnosc oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowldknin z okreslonym w dokumentacji projektowey,

b) rownosc warstwy,

¢) wielkosé zakladu przyleglych pasm i sposob ich lqczenia,

d) zamocowanie warstwy do podloza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji projektowej.

Ponadto nalezy sprawdzic, czy nie nastapito mechaniczne uszkodzenie geowi{dkniny (rozerwanie, przebicie). Pasma geowlokniny uzyte do
wykonania warstwy odcinajqcej i odsqczajqeej nie powinny mieé takich uszkodzen.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, kiére wykazujq wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdline zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne " pkt 7.



7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest n’ (metr kwadratowy) warstwy odcinajqeej i odsqczajqcey.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami InZyniera, jeieli wszystkie pomiary | badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m’ warstwy edsqczajqcej i/lub odcinajqcej z kruszywa obejmuje:

—  prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozloZenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materiafu o grubosci i jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyrownanie ufoZonej warstwy do wymaganego profilu,

—  zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

—  ulrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m’ warstwy edsqczajqcej i/lub odcinajqee; z geowlcknin obejmuje:

—  prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozloZenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy geowloknin,

—  pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne,

~ utrzymanie warstwy.

9.3. Szczegolowy zakres robot objetych platnoscig:

—zgodnie ; przedmiarem robot






D-04.03.01

OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot .

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z oczyszczeniem
1 skropieniem warstw konstrukcyjnych przed uloZzeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

Ogolne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
MATERIALY

Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatlami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sa;

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;:

— kationowe emulsje éredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uplynnione asfalty §rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

— asfalty drogowe D 200 Iub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inspektora.

Wymagania dla materialéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C-96170 [2].

Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od04 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0.4 do 0,6

Dokladne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zalezno$ci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inspektora.

SPRZET

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”



Sprzet do oczyszezania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementow
czyszezacych i shuzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiadaé migkkie elementy czyszczace i shizy¢ do zamiatania. Zaleca sig¢ uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

— sprezarek,

— zbiornikdéw z woda,

— szczotek recznych.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarke lepiszcza.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét
Og6lne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszezenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywac szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢
oczyszczona z kurzu przy uzyciu spr¢Zonego powietrza.

Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigciu
warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna byé skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostgpnych
recznie (za pomocg weza z dysza rozpryskowa).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuZycia lepiszcza

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.



D.04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogélne dotyczqce
wykonania i odbioru robot zwiqzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacia techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu
i wykonaniu robot.

Zakres robot objetych SST

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej.

Ogdélne wymagania dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne”

Rodzaje materialow.

Materialy stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczqcych
poszczegolnych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z Zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materialow

Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodq
stabilizacji mechanicznef
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gérnq warstwe) lub podbudowe jednowarstwowq

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciqgla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze

przekraczad 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo.

Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelniac wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. cz.1

Wymagania

Kruszywa naturalne

Kruszywa lamane

Lp. Wyszczegolnienie sl Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawartosc ziarn od 2 do od?2 od 2 do od 2 od 2 do od?2 PN-B-06714-
mniejszych niz 0,075 mm, 10 do 12 10 do 12 10 do 12 15 [3]

% (m/m)

2 | Zawartosc nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wiecej niz J 10 I 10 g 10 15 /3]

3 | Zawartosé ziarn PN-B-06714-
nieforemnych B 4 3 4 ) i 16 [4]
Y%(m/m), nie wiecej niz

4 | Zawartosé zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), 1 1 1 1 1 I ‘;}}{_8_04481
nie wiecej niz

5 | Wskainik piaskowypo | 130 45 | 0d30 do | 0d30 |od30do 70 BN-64/8931
pigclokropgm 70 70 do 70 - - -01 [26]
zageszczeniu metodq
I Ilub I wg PN-B-04481,

%
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]
a) scieralnos¢ catkowita
po pelnej liczbie obrotow,
nie wiecej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralnosé¢ czesciowa
po 1/5 pelnej liczby
obrotow, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35
Tablica 1. cz.2
Wymagania
ra ru e .
- T —— Kruszywa naturalne Kruszywa laman Suzel .
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

7 N.aszq.khw.os.c_, Yo(m/m), 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714-
nie wigcej niz 18 /6]

8 | Mrozoodpornosé, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 19[7]
zamrazania, Ye(m/m), nie
wiecej niz

g Rozpad krzemianowy i PN-B-06714-
zelazawy lqcznie, % - - - - 1 3 i
(m/m), nie wiece}' niz Y s

’ 39/11]

10 Zfzwa_rtoéc' zw?qzko'_w PN-B-06714-
siarki w przeliczeniu na 1 i 1 1 2 4 28 [9]

SO, Y%(m/m), nie wiecej




niz

11 | Wskaznik nosnosci Wy PN-S06102
mieszanki kruszywa, %, [21]

nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is | 80 60 80 60 80 60
1,00 120 - 120 - 120 -
b) przy zageszczeniu Is [
1,03

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqce sprretu
Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sie

mozliwosciq korzystania z nastepujqcego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzqdzenia dozujqce wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

¢} walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych Iub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny byc stosowane zageszczarki plvtowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” .

Przygotowanie podioia

Podloze pod podbudowe powinno spefniac wymagania okresione w SST D-04.01.01 ,, Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podfoza” i SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne”

Wytwarzanie mieszanki krusgywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu [ wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzac w mieszarkach
gwarantujqcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$é zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whbudowania w taki sposcb, aby nie ulegla
rozsegregowaniu [ wysychaniu.

Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jef ostateczna grubosé po
zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekraczacd 20 cm
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozloZoma w sposéb zapewniajqcy osiqgniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastqpic po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostac osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymainej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢é zwilzona okreslong ilosciq
wody [ rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymainej o 10%
Jej wartosci, mieszanke naleZy osuszyc.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowq podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawié
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosci robot




QOgdilne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badari i pomiaréw ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badar zageszczenia i nosnosci kazdej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczete 100 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé¢ w/w badanie do lqcznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogolna
grubosc podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidlowe, gdy stosunek widrnego modulu E;
do pierwotnego modulu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E

el

E,

Szerokosé podbudowy

Szerokosé podbudowy nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna byc wieksza od szerokosci warstwy wyzej lezqcej o co
najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazanq w dokumentacji projektowej.

Nieréwnosci podbudowy nie mogq przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq £ 0,5
%. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cm, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz k 5 cm.
Grubosé podbudowy i ulepszonego podloza

Grubosé podbudowy nie moze si¢ roznic od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej k 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnos¢ podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik e o Minimalny modul odksztal-
wskazniku | zageszczenia o malne ugiecie cenia mierzony plytq o
-y 7. uie sprezyste pod kotem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy niz
niz, % 40 kN S0 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E;
obciqzenia
E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.



D.04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogolne dotyczqee
wykonania 1 odbioru robot zwiqzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie

Zakres stosowania SST
Szezegofowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
i wykonaniu robot.

MATERIALY

Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn Zwiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

WYKONANIE ROBOT

Ogdine zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki krusgywa

Ustalenia dotyczqce rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne”.

Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne”.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogdline zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdolne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNA
we WT-1 i WI-2 7 2010 .

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania
dotyczqce wykonania i odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WT-2
Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta.
W przypadku produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy,
Wykonawca zobowiqzany jest prowadzi¢ Zakladowq kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe Scieralng z betonu asfaltowego mozna wykonywa¢ dla drog kategorii ruchu od
KR1 do KR6. Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Keeporis Mieszanki o wymiarze D", mm
ruchu
KR 1-2 ACSS, AC8S, ACILIS
KR 3-4 AC8ES, ACIIS
KR 5-6 ACSS, AC11S?Y

" Podzial ze wzgledu na wymiar najwiekszego kruszywa w mieszance.
* Dopuszczony do stosowania w terenach gérskich.

szezegdlowe wymagania dotyczqee robot
szczegolowe wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegoltowe”
MATERIALY
szezegolowe wymagania dotyczgee materialow

szczegolowe wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania szczegolowe ”.

Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowad asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2.

Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza

ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KRI — KR2 ACSS, ACSS, 50/70, 70/100 )




ACLIS Wielorodzajowy 50/70

KR3 -~ KR4 | ACSS, ACIIS 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5 - KR6 ACS8S, ACI11S Wielovodzajowy 35/50 PMB 45/80-55

PMB 45/80-65

Materialy do uszczelnienia polqczen i krawedzi

Do uszczelnienia polaczen technologicznych (1. zlgczy podluZnych i poprzecznych z tego
samego materialu wykonywanego w réinym czasie oraz spoin stanowiqcych polaczenia roznych
materialow lub polqczenie warstwy asfaltowej z urzqdzeniami obcymi w nawierzchni lub jq
ograniczajqcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsje asfaltowq wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat
technicznych

Grubosé materialu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

—  nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowaé asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,,metoda na gorqco”. Dopuszcza si¢ inne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

Materialy do zlaczenia warstw konstrukeji

Do zlaczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wiqzqca z warstwq Scieralng)
nalezy stosowad  kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsie modyfikowane polimerami
wedlug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje si¢ tylko pod cienkie warstwy
asfaltowe na gorqco.

SPRZET

szezegolowe wymagania dotyczqcee sprietu

szczegolowe wymagania dotyczqee sprzetu podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe” .

Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sie
mozliwosciq korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—  ukladarka gasienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci ukladanej warstwy,
—  skrapiarka,
—  walce stalowe gladkie,
—  lekka rozsypywarka kruszywa,
—  szczotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszczqce,
- samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
—  sprzet drobny.

TRANSPORT
szezegolowe wymagania dotyczqce transportu

Szczegdtowe wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegofowe”.

Mieszanke — mineralno-asfaltowq  nalezy dowozic na budowe  pojazdami
samowyladowczymi w  zaleznosci od postepu robot. Podczas transportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed SSTygnieciem i doplywem powietrza
(przez przvkrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu
mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnial utrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu mieszanki powinny
by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni moina uzywac tylko Srodki antyadhezyjne
niewphwajqce szkodliwie na mieszanke.



WYKONANIE ROBOT

szezegolowe zasady wykonania robot

szezegolowe zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania

szczegolowe”,

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystqpieniem do robét Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceptacji projekt

skiadu mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sq nizej.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawartos¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do
warstwy Scieralnej dla ruchu KRI1-KR2 [65]

v Przesiew, [% (m/m)]
Wialciwosc ACS5S ACSS ACIIS
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 53
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 12,0 5 12,0
if:::g:;?;‘g leplszcza’ B?lliné,o Bml'nj,H Bmfn5,6

Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy Scieralnej, dla

ruchu KRI +~ KR2 [65]

Warunki
Wtasciwoscé zageszczani Metoda i warunki AC3S ACSES ACILIS
a wg PN-EN badania
13108-20
[48]
Zawartosé »
wolnych ii:]'z'ugy:gno PN 'Eg 31]2 697-8 Vint.o Vaint,o Vaint,0
przestrzeni ilean s . Virarso Vars o Va0
olne C.1.2,ubijan PN-EN 12697-8
przestrzenie o 2x50 s VEFB s VEBinzs VFB pinzs
Wypefmﬁne uc;'erzeri [ ] 3 WBnn’nS’J VFBmi‘nQJ VF. Bminyj
lepiszczem p. 5
Zawartos¢
wolnych C.1.2,ubijan PN-EN 12697-8
przestrzeni l.e, 2 X 50 [33]’ VMAnu‘n 4 VMAminM VMAmin.' 4
w mieszance uderzen p. 5
mineralnej
PN-EN 12697-12
Odpornosc na C £ J,ubzijy;cgnj przech({fvj;v;am'e w ITSR
dzialanie wody ¥ ;Zerzeri 40°C z jednym ITSRg ITSRg “
cyklem zamrazania,
badanie w 25°C
? Ujednoliconq procedure badania odpornosci na dzialanie wody podano w WT-2 2010 [65]
w zalgczniku 1.




Najwyzsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-35/50 od 155 do 195
Wielorodzajowy-50/70 od 140 do 180
PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180
Przygotowanie podioia

Podioze (warstwa wyrownawcza, warstwa wiqzqca lub stara warstwa Scieralna) pod
warstwe $cieralng z betonu asfaltowego powinno byc na calej powierzchni:
—  ustabilizowane i nosne,
—  czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostalosci luznego kruszywa,
—  wyprofilowane, rowne i bez kolein,
- suche.

Wymagana réwnosé podluzna jest okreslona w rozporzqdzeniu dotyczqcym warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne [67].

Malksymalne nieréwnosci podioza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe.

Maksymalna nieréwnos¢
Klasa drogi Element nawierzchni podioia pod warstwe
scieralng fmm]
A, S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wiqczania 6
i wylgczania
GP Jezdnie lqcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, wigczania i
wylqczania, postojowe, jezdnie lqcznic, 8
utwardzone pobocza
Z LD Pasy ruchu g

Jezeli nieréwnosci sq wieksze niz dopuszczalne, to nalezy wyrownac podioze.

Rzedne wysokosciowe podloza oraz urzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jq
ograniczajgcych powinny byé zgodne z dokumentacjq projekiowq. Z podioia powinien byé
zapewniony odplyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usunqgc.

Nierownosci podloza (w tym powierzchnie istniejqcej warstwy Scieralnej) nalezy
wyréwnad poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podlozu taty z materialu o mniejszej sztywnosci (np. faty z asfaltu lanego w
betonie asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposob ubytki wypelnic materialem o
wilagciwosciach zblizonych do materiatu podstawowego (np. wypelnic betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polqczenia miedzy warstwami technologicznymi  nawierzchni
powierzchnia podloza powinha byc¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Na podiozu wykazujacym zniszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan
poprzecznych zaleca sig stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-
asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykow wedlug norm lub aprobat technicznych.

Polgczenie migdgywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polqczenia
miedzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu obciqzenia nawierzchni ruchem.

Podloze powinno byé skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polgczenia migdzy
warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy
warstwami.
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Skropienie lepiszczem podioza (np. z warstwy wigiqcej asfaltowej), przed ulozeniem
warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanej w przeliczeniu na
pozostale lepiszcze, tj. 0,1 + 0,3 kg/m’, przy czym:

—  zaleca sig stosowac emulsje modyfikowanq polimerem,

—  ilo$¢ emulsji nalezy dobrac z uwzglednieniem stanu podloza oraz porowatosci mieszanki ;
Jesli mieszanka ma wigkszq zawarto$é wolnych przestrzeni, to nalesy uzyé wiekszq ilosé
lepiszcza do skropienia, ktore po wloZeniu warstwy Scieralnej uszczelni jg.

Skrapianie podloza nalezy wykonywacé réwnomiernie stosujqc rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza si¢ skrapianie reczne lancqg w miejscach trudno
dSSTepnych (np. Scieki uliczne) oraz przy urzqdzemiach usytuowanych w nawierzchni lub jgq
ograniczajqcych. W razie potrzeby wrzqdzemia te nalezy zabezpieczyé przed zabrudzeniem.
Skropione podioze nalezy wylqczy¢ z ruchu publicznego przez zmiane organizacyi ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podloze powinno byé skropione 0,5 h przed
uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampq zamontowanq na rozkiadarce.

Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podioza pod rozkladang warstwe nie moze byé nizsza niz +5°C,
Mieszanke mineralno-asfaltowq asfaltowq nalezy wbudowywaé w  odpowiednich

warunkach atmosferycznych.
Nie dopuszcza si¢ ukiadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnego
wiatru (V > 16 m/s)

Minimaina temperatura otoczenia na wysoko$ci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przystgpieniem do robot w czasie robot
Warstwa Scieralna o grubosci = 3 0 +5
cm
Warstwa scieralna o grubosci < 3 +5 +10
cm

Wilasciwosci warstwy AC

Projektowana Wekaznik Zawartos¢ wolnych
Typ i wymiar grubos¢ warstwy skaznix rzestrzeni w
zageszczenia P

mieszanki technologicznej %] warstwie
[em] ? [%(viv)]

ACS5S, KRI-KR2 2,0+4,0 =98 1,5+4,0
AC8S, KRI-KR2 2,5+4,5 =98 1,5+4,0
ACI1S, KRI-KR2 3.0+350 =98 1,5+40
AC8S, KR3-KR6 2,5+4,5 =98 3,0+5,0
ACI1IS, KR3-KR6 3,0+35,0 =98 3,0+5,0

Mieszanka mineralno-asfaitowa powinna by¢ wbudowywana rozkladarkq wyposazong w
ukiad automatycznego sterowania grubosci warstwy [ utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentacjq projektowq. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszeza sie wbudowywanie

reczne.
Grubos¢ wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech
miefscach (w osi i przy brzegach warstwy).
Warstwy watowane powinny by¢ réwnomiernie zageszczone ciezkimi walcami drogowymi.,
Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe stalowe gladkie z mozliwoscig
wibracji, oscylacyi lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

szczegolowe zasady kontroli jakosci robot

szczegblowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegolowe



Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchylthi
Warstwa asfaltowa
Grubosé warstwy oraz ilos¢ materialu

Dopuszczalne odchytki grubosci warstwy Scieralnej wynoszq 10 [%].
Badanie grubosci Wykonawca winien wykonac i przekazaé Inspektorowi w ilo$ci : 1 szt na
kazde rozpoczete 100 mb drogi. Badanie naleiy wykonac w miejscu wskazanym przez inspektora.

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq = 0,5%.

Pozostate wlasciwosci warstwy asfaltowej

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projekiowq.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno roznic sie¢ od dokumentacji projektowej o + 5 cm.

Zlqcza podluzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ réwne i zwiqzane,
wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajqce warstwy powinny
byé w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez
spekan, deformacyi, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT

szczegdlowe zasady obmiaru robot

szczegolowe zasady obmiaru robot podano w SST — D-M-00.00.00 , Wymagania
szezegolowe ™.



D-06.01.01
(HUMUSOWANIE, DARNIOWANIE, OBSIANIE TRAWA)

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszef szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot zwigzanych humusowaniem

Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot .
Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robct zwigzanych humusowaniem
humusowaniem, obsianiem, darniowaniem terenu przydroznego;

Humusowanie - zespdl czynnosci przygotowujqcych powierzchnie gruntu do obudowy roslinnej, obejmujgcy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i dogeszczeniem.

MATERIALY

. Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w  SST D-M-00.00.00
., Wymagania ogolne” pht 2.

Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i Sciekow objetymi niniejszq SST sq:
— darnina,
— ziemia urodzajna,

Darnina

Darnine nalezy wycinaé z obszaréw poloZonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy przeprowadzac przy
uzyciu specjalnych plugow i krojow. Platy lub pasma wycietej darniny, w zaleznosci od gruntu na jakim bedq ukladane,
powinny miec szerokos¢ od 25 do 50 cm i grubosé od 6 do 10 cm.

Wycieta darnina powinna byé w krétkim czasie wbudowana. Darnine, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy
ukladac warstwami w stosy, stronq porostu do siebie, na wysokos¢ nie wigkszq niz 1 m. Ulozone stosy winny byé
utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajqcych darnine przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30
dni.

Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawierac co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i
pozbawiona kamieni wigkszych od 5 em oraz wolna od zanieczyszczen obcych. W przypadkach watpliwych Inzynier
moze zlecic¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada nastepujacym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakgia ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartosc fosforu (P-0s) > 20 mg/m’,

¢} zawartosc potasu (K>0) > 30 mg/m’,

d) kwasowesé pH =35,5.

Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie stosowac mieszanki
traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajqce wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4]



WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
Humusowanie

Humusowanie powinno byé wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna siegac poza gornq krawedz skarpy i poza podndze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubo$¢ pokrycia ziemiq urodzajng powinna wynosic¢ od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu, w zaleznosci od
gruntu wystepujqcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powiqzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywac rowki
poziome lub pod kqtem 30° do 45° o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstepach co 0,5 do 1,0 m. UloZong warstwe ziemi
urodzajnej nalezy zagrabié¢ (pobronowacd) i lekko zagescic przez ubicie reczne lub mechaniczne.

Obsianie trawq terenu

Obsianie trawq powinno by¢ wykonywane zgodnie z specyfikacjq producenta mieszanki traw. Przed przystqpieniem do
siewu ziemie nalezy odpowiednio przygotowad i zniwelowac usunqc resztki roslin.

Powierzchnie wyréwnac szpadlem, zebrac kamienie, a nastepnie rowno ubic ziemig.

Wysiewanie nasion

Trawe siejemy gdy ziemia jest wilgotna i nagrzana, nie zaleca sig siania w czasie opadow lub przy wietrze. Srednio na
100 m2 trawnika wychodzi od 3 do 4 kg mieszanki. Dokladne dozowanie umieszczone zgodnie z zaleceniami
producenta

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 6.
Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu dary
waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzejsciu roslin, lqczna powierzchnia nie
porosnietych miejsc nie powinna byé wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych
nie zatrawionych miejsc nie powinien przekraczad 0,2 m’. Na zarosnigte] powierzchni nie mogq wystgpowac
wyzlobienia erozyfne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest réwna i nie ma widocznych szczelin i obsuniec, czy
poszczegdlne platy darniny nie wyréiniajq sie barwq charakteryzujqcq jej nieprzydatnos¢ oraz czy szpilki nie wystajq
ponad powierzchnie. Na powierzchni ok. 1 m’ nalezy sprawdzi¢ dokiadnos¢ przylegania poszczegolnych platow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest:
—  m’ (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowow umocnionych przez humusowanie, obsianie, darniowanie,
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Podstawq platnoesci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D-07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
L1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania
i odbioru oznakowania pionowego w ramach zadania pt:

+PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ UL.PARKOWEJ W MIEJSCOWOSCI GOGOLIN"

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniv i realizacji

robét wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszef specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonywaniem i odbiorem
oznakowania pionowego stosowanego na drogach,
Opracowanie obejmuje oznakowanie docelowe i na czas budowy.

2. MATERIALY
2.1. Ogiolne wymagania dotyczqce materiafow

Ogdlne wymagania dotyczqee materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw mogq by¢ wykonywane jako:
—prefabrykaty betonowe,
—z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
—inne rozwiqzania zaakceptowane przez Inzyniera.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Ogdlne charakterystyki konstrukeji — nie dotyczy

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadaé wymaganiom PN-H-74219 [9], PN-H-74220 [10] lub innej normy zaakceptowanej przez Inzyniera.
2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwalos¢ materialow na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze znaku oraz polqczenie lica znaku z tarczq znaku, a takze sposob wykonczenia znaku, muszq
wykazywad petnq odpornosé na oddzialywanie Swiatla, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i wystepujgce w normalnych
warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozj¢ elektrochemiczng) - przez caly czas trwalosci znaku, okreslony przez
wytworce lub dostawce.

3.1. Ogélne zasady wykenywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5. oraz zgodnie z projektem
docelowej i tymezasowe] organizacji ruchu.

3.2. Trwalos¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi byé wykonany w sposob trwaly, zapewniajqcy petng czytelnosé przedstawionego na nim symbolu
lub napisu w cafym okresie jego uzytkowania, przy czym wplywy zewnetrzne dzialajqce na znak, nie mogq powodowad
znieksztalcenia tresci znaku.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.



5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne " pkt 7.
5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sq:
ajszt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych oraz konstrukeji wsporczych,

6. ODBIOR ROBOT
6.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogéine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Inzyniera, Jjezeli wszystkie pomiary daty
wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
Ogdline ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.

Szczegolowy zakres robot objetych platnosciq:

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.



D-03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK

WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniefszef szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczqce wykonania i
odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych ,wodociagowych i telefonicznych .

Zakres stosowania SST
Szezegolowa specyfikacia techniczna( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwiqzanych z wykonaniem i

odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowej :

-wiazéw kanafowych studni rewizyjnych kanalizacji deszczowej i sanitarney
-zaworow wodociggowych

-studzienek telefonicznych .

MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiaiow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
.. Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnef

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonef studzienki kanalizacyjnej nalezy uzyc:

a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbiorki otaczajqcej nawierzchni, nadajqce si¢ do
ponownego whudowania,

b) materialy nowe, bedqce materialem uzupelniajqcym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak material rozbidrkowy,
odpowiadajqce wymaganiom:

- SST D-03.02.01 [2] w przypadku materialow do naprawy studzienki,

- $8T, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikacyi, w przypadku materiatow potrzebnych do ulozenia nowej
nawierzchni.

SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 3.

Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przystepujgcy do wykonania naprawy, powinien wykazac sie mozliwosciq korzystania z
nastepujqcego sprzetu:

- pity tarczowej,

- mlota pneumatycznego,

- sprezarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

- zageszczarki wibracyjney,

- sprzetu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).

TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transporiu
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.



Transport materiatow
Transport nowych materialéw do wykonania naprawy, powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materialow do naprawy studzienki,

WYKONANIE ROBOT
Ogdine zasady wykonania robot
Ogdine zasady wykonania robdt podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine” [1] pkt 5.

Uszkodzenia zapadnietych studzienek, podiegajqce naprawie
Uszkodzenie studzienek urzqdzen podziemnych wystgpuje, gdy réznica pozioméw pomigdzy:

- kratkq wpustu ulicznego a gérnq powierzchniq warstwy Scieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wlazem studzienki a gérnq powierzchniq nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajqcej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:

roboty przygotowawcze
- rozpoznanie uszkodzenia,
- wyznaczenie powierzchni podlegajqcej naprawie,
wykonanie naprawy
- naprawe uszkodzonej studzienki,
- uloZenie nowej nawierzchni.
Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
- okresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienki,
- wstepnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- rozeznaniu mozliwosci wykorzystania dotychczasowych elementow urzqdzenia,
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowac caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokof
zapadnietej studzienki. Powierzchni tej nalezy nadac ksztalt prostokatnej figury geometrycznej.
Powierzchnie przeznaczong do wykonania naprawy akceptuje Inzynier.

Wykonanie regulacji pionowej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacji pionowej
studzienki, pod warunkiem zaakceptowania przez InZyniera, obejmuje:

-zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratki Sciekowej, nasady z wlewem bocznym) wrzqdzenia podziemnego,
-rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokol studzienki:
- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -z
pionowym wycieciem krawedzi uszkodzenia pilq tarczowq i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy
miotéw pneumatycznych, drqgow stalowych itp.,
-rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, plvt Zelbetowych pod studzienkq, kregow
podporowych itp.),
_zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
skladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,
_szczegblowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koricowej decyzji o sposobie naprawy
wykorzystaniu istniejgcych materiatow,
-sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina wlazowego) z
ew. uzupelnieniem ubytkow,
-w przypadku niewielkiego zapadniecia -poziomowanie gornej czesci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy uzyciu
zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wigkszych -wykonanie deskowania oraz uloZenie i zageszczenie
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedlug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia i poziomu
powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielqcego itp.), a takze rozebranie deskowania,
-osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejqcych lub nowych materialow oraz ew.
wyréwnaniem zaprawq cementowq.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdélne zasady kontroli jakosci robot podano wSST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robot



Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

- uzyskac wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, dekiaracje zgodnosci,
ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji,

OBMIAR ROBOT
Ogdine zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogclne” [ 1] pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiarowgq jest 1 szt.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu podlegajq:
- roboty rozbiorkowe,

- naprawa studzienki.

Odbior tych robot powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] oraz niniejszej
SST.

PODSTAWA PLATNOSCI
Qgdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci
QOgadlne ustalenia dotyczqcee podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,, Wymagania ogdlne” pkt






D.09.01.01. ZIELEN DROGOWA

WSTEP
Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce
wykonania i odbioru robot zwiqzanych z humusowaniem i obsianiem trawq

Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacyi robot wymienionych wyzej

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotvczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:
— plantowaniem powierzchni pod trawniki,
— zakladaniem i pielegnacjq trawnikow,
— humusowaniem i obsianiem zestawem nasion traw.
MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogolne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
., Wymagania ogolne”
Ziemia urodzajna (humus)
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac nastgpujgce charakterystyki:
~ ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdt budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczajqcych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przerosnieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby mogq by¢ stosowane komposty, powstajgce w wyniku rozkladu réznych odpadiéw
roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastéw, plewow), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajqcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami i sciekami
bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadac wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje sie przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okolo 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej
moze byc stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez
zmieszanie kompostu z glebq.

Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepujq w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna miec¢ oznaczony procentowy sklad gatunkowy, klase, numer normy wg

ktorej zostala wyprodukowana, zdolnosé kiefkowania.
Wybor gatunkow traw do obsiania skarp nalezy dostosowad do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowac mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajgce wymagania PN-

R-65023:1999 | PN-B-12074:1998.
Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawartosé azotu,
Jfosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgqcee sprietu
Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”



TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.
Trawniki

Wymagania dotyczqce wykonania trawnikow

Wymagania dotyczqce wykonania robot zwiqzanych z trawnikami sq nastepujgce:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszezony z gruzu i zanieczyszczen,

—  przy wymianie gruntu rodzimego na ziemig urodzajng teren powinien byc¢ obnizony w stosunku do gazonow
Iub kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

—  przy zakladaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byé rozicielona réownq warstwq i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyrownana,

—  przed siewem nasion trawy ziemig nalezy walowac walem gladkim, a potem walem - kolczatkq lub zagrabic,

— siew powinien byc¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okwes siania - najlepszy okres wiosenny, najpoznief do potowy wrzesnia,

— na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sq w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sq w ilosci 4 kg na 100 m’, chyba ze SST przewiduje inaczej,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemiq grabiami lub walem kolczatkq,

—  po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastqpilo przez walowanie
kolczatkq, mozna juz nie stosowac watu gladkiego,

—  mieszanka nasion trawnikowych moze byé gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiqgnie wysokosc okoto 10 cm,

— nastepne koszenia powinny sie odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysoko$¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno byé wykonane z I-miesigcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski moina przyjac pierwszq polowe
pazdziernika),

— koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czesto i w regularnych odstepach
czasu, przy czym czestosc koszenia i wysokosé ciecia, nalezy uzalezniac od gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym dzialaniu
nalezy stosowad z duzq ostroznosciq i dopiero po okresie 6 miesigcy od zalozenia trawnika.

Trawniki wymagajq nawozenia mineralnego - okolo 3 kg NPK na I ar w ciqgu roku. Mieszanki
nawozéw nalezy przygotowywaé tak, aby trawom zapewnic skladniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:
— wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagq azotu,

— od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajqc dawki potasu i fosforu,

—  ostatnie nawozenie nie powinno zawierac azotu, lecz tylko fosfor i potas.

Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy w sqsiedztwie istniejqcych drzew, nastgpuje pogorszenie warunkow
glebowych, co niekorzystnie wplywa na wzrost i rozwdj tych drzew.

Jezeli istniejqce drzewa nie bedq wycinane lub przesadzane, to w SST powinny byc okreslone warunki
zabezpieczenia drzew na czas trwania budowy oraz po wykonaniu tych robot.

Humusowanie skarp

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinna siegac poza gérnq krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.



Grubosc pokrycia ziemiq urodzajng powinna wynosic od 10 do 15 cm po moletowaniu i zageszczeniu,
w zaleznosci od gruntu wystepujqcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powiqgzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy
wykonywac rowki poziome lub pod kqtem 30° do 45° o glebokosci od 3 do 5 cm, w odstepach co 0.5 do 1,0 m.
Ulozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabic (pobronowac) i lekko zagescic przez ubicie reczne lub
mechaniczne.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdélne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogalne zasady obmiaru robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 7.
Jednostha obmiarowa
Jednostkq obmiarowq jest:
— m? (metr kwadratowy) wykonania: plantowania, humusowania i obsiania trawaq,

ODBIOR ROBOT
Ogéline zasady odbioru robot podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawq platnosci sq ustalenia zawarte w Umowie.






